FJD AT2

automaattiohjausjarjestelma




Navigoi tehokkuuden seuraavalle tasolle

FJD AT2 -automaattiohjausjarjestelma yhdistaa satelliittipaikannuksen ja RTK:n takaamaan 2,5 cm:n tarkkuuden
missa tahansa maastossa. Se on yhteensopiva useiden maatalouskoneiden ja monipuolisten tyokoneiden
kanssa. Taman jarjestelman avulla voit vahentaa aukkoja ja paallekkaisyyksia, saastaa panoskustannuksissa,
tyoskennella yolla ja sdastaa niskaasi katsomasta edestakaisin.
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e N AUX- ISOBUS VT/TC* Edistykselliset
Paistekaannosautomatiikka paistekdannss wersiosta 4.1.2.5¢ alkaen ajolinjat
7
N
Kaltevuus-kompensointi Maatilan tietojen Kayttajaystavallinen Tuki ja paivitykset
hallinta kayttoliittyma verkon kautta

Automaattinen paistekéannas Suunnittele ajolinjat, tee paistekdannokset

automaattisesti ja viimeistele myos paiste

Valitse AUX-péistekdannds joko automaattisena taysin automaattisesti
silmukkakaannoksené tai puoliautomaattisena paistekdannosautomatiikalla. Kasittelee
kalanpyrstokaannoksena. erilaisia monimutkaisen muotoisia peltoja.
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ISOBUS Virtuaaliterminaali & tehtavien hallinta

Tukee laajaa valikoimaa yleisia tyokonemerkkeja (ml. Kverneland, Horsch, CASE IH, New Holland, Lemken, Amazone,
Topcon ym.) seka erityyppisia tyckoneita, kuten kylvokoneet, kasvinsuojeluruiskut ja lannoitteenlevittimet.

*Versiosta 4.1.2.5x alkaen.




Laaja yhteensopivuus

Jarjestelmamme sisaltaa laajan valikoiman

maatalouskoneita ja tukee yleisia traktorimerkkeja,

erikoiskasvikoneita, sadonkorjuukoneita ja

kasvinsuojelukoneita.

*Koskee versiota 4.1.2.5x ja uudempia versioita.

Ajolinjojen hallinta

Jarjestelma mahdollistaa ajolinjojen saatamisen tarkkuuden
takaamiseksi seka helpottaa ajolinjojen jakamista kahden samalla
pellolla toimivan traktorin valilla.

Kaareva

Kaltevuus-
kompensointi

Luotettava tarkkuus taataan myos
haastavissa olosuhteissa, kuten jyrkissa
rinteidssa ja epatasaisessa maastossa.

= Satelliittivastaanotin

MIKA SOPII SINULLE PARHAITEN?

Satelliittijarjestelmat

Ohjauspéaate

Satelliittivastaanotin

IMU-anturi

GPS: L1L2;

GLONASS: L1, L2;

BDS: B1l, B3I, B1C, B2b;

Galileo: E1, E5b

QzSss:L1,L2

300*190*43mm

2200g

Nayton suhde runkoon: 0,5

Runsaasti liitynt6ja(13)

Sijainti- ja suuntatiedot

Tarkkuus: +2.5cm

/

GPS: L1C/A, L1C, L2P(W), L2C, L5;

GLONASS: L1, L2;

BDS: B1l, B2I, B3I, B1C, B2a;

Galileo: E1, E5a, ESb

QZSS:L1,L2,L5

275*180*40mm

1500g

N&yton suhde runkoon:0.73

Integroidut liitdnnat (6)

Sijainti-, suuntatiedot seka pitkittais- ja

sivuttaiskallistuskulmat

Tarkkuus: +2.5cm

IMU-anturi sisdénrakennettu

Integroitu satelliittivastaanottimeen




Tekniset tiedot

Koko 275 %180 x40 mm Koko 410 x 410 x135 mm
Suurin vd&ntémomentti 730 N-m
Virransyotto 1éV/24V
Phoivs e Sahksinen '
ohjauspyora
Koko 162 x 64.5 mm Kayttolampdatila -20~85C
Tagjuus  GPS: LIC/A, LIC, 12P(W), 12C, L5; GLONASS: U1 12; _i IP-luokitus pe7
DS BILB2BILBICE2; '
Satelliittivastaanotin Galileo: E1, E5a, E5b; Q7SS 1, 12, 15 Kulma-anturi
Piavokies  IPes

Ohjauspdadte «

lImainen tarjous: sales.global@fjdynamics.com

Osoite: 15 SCOTTS ROAD #03-12, Singapore
Luomassa parempaa maailmaa
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